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1. Техническое описание экспоната (модель, макет)
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Сфера использования Миссия:

Обеспечение безопасного перехода через дорогу, по специальной разметке, людей с ограниченными возможностями здоровья, а также людей пожилого возраста, и детей.

Цель разработки:

· Создать действующую модель робота-путеводителя, который обеспечит безопасный переход через проезжую часть людей с ограниченными возможностями здоровья.
Габаритные размеры, технические характеристики, схемы:

У робота имеется переключатель скорости движения с 4 до 7 км/ч.

Грузоподъемность – до 100 кг.

Вес робота – 25-30 кг.

Аккумулятор 2 шт. по 12 вольт

Автомат защиты 10 Ампер

Электродвигатель с редуктором 2 шт. по 12 вольт

Габариты: 

высота – 600 мм, ширина – 450 мм, длина – 550 (с подставкой 650)мм.

Схемы прилагаются.

Используемое оборудование и материалы: Сварка, сверлильный станок, дрель, электрический лобзик, токарный станок, ножовка по металлу.

Труба профильная 40*20 мм, длиной 1,8 м, 20*20мм, длиной 6 м, 2 звездочки и цепь от велосипеда, подшипнико-держатели 4 шт., трубки диаметром 6 мм – для штанги. Фанера толщина 18 мм, ремень зубчатый для колес. Фанера толщиной 3 мм для обшивки робота. Сиденье из поролона, труба для ручек диаметром 19 мм – 2 м. болты, шурупы, краска акриловая, ткань, клей «Титан» для крышки.

Измерительный прибор – мультиметр.

Область применения предложенного объекта:

· Сфера использования – социальная (оказание помощи населению). 

· Решаемая проблема (изобретательская задача):

· Обеспечение безопасного перехода через дорогу, по специальной разметке, людей с ограниченными возможностями здоровья, а также людей пожилого возраста, и детей.

Средства и способы, с помощью которых достигнут результат: 

За счет освоения новых технология и с привлечением спонсорских средств достигнут результат.

Описание предложенного устройства и его действия: 

· робот устанавливается на непрерывную белую разметку рядом с пешеходным переходом (зеброй). При включении зеленого разрешающего сигнала робот движется по заданному маршруту через проезжую часть до противоположной стороны дороги, где разворачивается и переходит в режим ожидания.

2. Выводы и практические рекомендации

Робот – автоматическое устройство, созданное по принципу живого организма. Действуя по заранее заложенной программе и получая информацию о внешнем мире от датчиков (аналогов органов чувств живых организмов), робот самостоятельно осуществляет производственные и иные операции, обычно выполняемые человеком. При этом робот может, как и иметь связь с оператором (получать от него команды), так и действовать автономно. Задача получившегося робота - реагировать на отраженный свет, который излучают светодиоды.

Заключение

В заключение можно сделать вывод. Робот получился необычным, но социально-значимым. Конструкция легка в использовании, транспортировке, и имеет в своей основе доступные материалы.

Список литературы, использованное программное обеспечение

1. Статья «Мой робот» - Источник: http://myrobot.ru;

2. Статья о роботах – Интернет–энциклопедия «Википедия»;

3. Программа для обрисовки электрических схем «Splan»;

4. Международные статьи о роботах из сети Интернет.

